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SEZNAMENI S AMTECH COMMUNICATION BOX

*  Priméarné vyvinut pro komunikaci s roboty MiR a serverem MiRFleet

»  Prevadi elektricky signal na uzivatelem definovanou softwarovou komunikaci REST API nebo
Modbus TCP

«  Pét programovatelnych vstupt

*  Moznost samostatné definovat komunikaci pro logickou 1 a logickou 0

log 1 log O
REST API REST API
MODBUS MODBUS
Int32 Int32
Float32 Float32
, Boolean Boolean
signal

*  Ethernetové nebo WiFi rozhrani

*  PoE napéjeni. Tim je odstranéna nutnost pouzivat externi napdjeni, i kdyz moznost pfipojeni
sitového adaptéru zlstava

* Interni pamét a zalohované hodiny realného casu

+  Kovova robustni krabicka

*  WEB rozhrani

Aplikace

+ Ovladani robota MiR nebo MiRFleet serveru pomoci REST API (PUT, POST)
*  Komunikace s PLC robota MiR pomoci Modbus (Int32, Float32, Boolean)
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ZAPOJENI

Ethernetova verze s PoE

Pfipojte zafizeni béznym nekfizenym kabelem pro pocitacové sité ke switchi.

Ethernetova verze bez PoE

Pokud jde o switch, ktery neumi napdjet zafizeni pres PoE dle standardu IEEE 802.3af, pfipojte k
souosému konektoru vedle konektoru pro Ethernet napéajeci zdroj. Je o¢ekavano stejnosmérné napajeci
napéti z rozsahu 11 az 58 V. (Kladny pdl je uvnitf, vstup pro napéajeni méa ochranu proti pfepdlovani.)
WiFi verze

Pripojte k souosému konektoru vedle antény napéajeci zdroj. Je o¢ekavano stejnosmérné napajeci napéti
z rozsahu 11 az 58 V. (Kladny pél je uvnitf, vstup pro napajeni ma ochranu proti prepdlovani.)

Vstupy a vystup

Zapojte vstupy a vystupy. Vstupy jsou uréeny pro pfipojeni kontaktd podle nasledujiciho nakresu, proti
spolecné zemi. Vystupem je prepinaci kontakt relé pro max. 50V 2A.

NC
C —
No 1

GND
IN5 J
IN 4 ~

IN 3
IN 2
IN 1

AMTECH, spol. s r.o. | www.amtech-robotics.cz | amtech@amtech.cz | +420 541 225 215
5


http://www.amtech-robotics.cz/
mailto:amtech@amtech.cz

| AMTECH communication box CZ User Manual

NASTAVENI IP ADRESY

Nastaveni IP adresy Ethernetove verze

Nyni je tfeba nastavit spravnou IP adresu zafizeni. Z vyroby je nastavena adresa 192.168.1.254 a maska
sité 255.255.255.0.

Nastaveni IP adresy pomoci WEB rozhrani robota

K zafizeni se muzete pripojit webovym prohlizeem na adrese zadané takto: http://192.168.1.254/
(pfiklad je uveden pro vychozi IP adresu, ktera je nastavena z vyroby)

http.//192.168.1.254/ Konfigurace se zobrazi po klepnuti na symbol ozubenych kol vpravo nahore.

ese c ication box
AMTECH communication box . B Arac commnimintod X
« C 0 @ 192168.1.254/settings himl
Evacuation
o fun Settings
Boolen Homepage Network
DHCP
Network Device's IP address 192.168.0.110
et Netmask 255.255.255.0
Gateway IP address 192.168.0.1
SNMP DNS server's IP address 192.168.0.1

WES port 80

Nastaveni IP adresy programem Ethernet configurator

Pokud Vase sit' neni s timto rozsahem kompatibilni, nastavte zafizeni adresu vhodnou pro Vasi sit’
programem Ethernet configurator.

= Ethernet Configurator

Menu

Seznam nalezenjich zafizeni:

IP adresa MAC adresa

132.168.1.100 00-20-4A-B8C-1C-48
132.168.1.254 00-20-4A-B0-4A-86
192_168.1.84 00-20-4R-531-05-3R
192_168.1.44 00-20-4A-93-E5-EZ

Nastavit zafizeni
Nastaveni zafizeni
MAC adresa:
IF adeza:
Fontrolovat zda zadand IP adresa nepatii inému zafizeni
Eontrolovat zda zadana P adreza patfi do rozeahu ste

Nastavit

TIPY:

Jak nastavit IP adresu?

Zafizeni je pfipojeno, ale neni vidSt v Seznamu
IP adresu se nepodarfilo nastavit?

AMTECH, spol. s r.o. | www.amtech-robotics.cz | amtech@amtech.cz | +420 541 225 215
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Nastaveni IP adresy WiFi verze
Pfipojte AMTECH communication box k poditaci s OS Windows dodanym microUSB kabelem. Na PC
spustte software WiFi Configurator. V tomto programu nastavte parametry Vasi WiFi sité a také IP
adresu, na které ma byt zafizeni dostupné.

,
29 Papago WiFi Configurator —(pl=h

—WiFi Configuration

Vendor Mame Product Mame YD/ PID S erial Mumnber

55D W Papouch s.r.o. Papago 2P
Password: I
“WiFT secunity: IWF‘A2 [AES) - I

DHCF: r

IP: [1szteaizse

Met mask: IW

MAC: [oenazasaras
Load | Save |

Scan | About Cloze
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KONFIGURACE

Konfigurace se provadi pres webové rozhrani. Zakladni sitové parametry je mozné nastavit také pres
Telnet. Webové rozhrani je pfistupné na IP adrese zafizeni. (Z vyroby je nastavena adresa
192.168.1.254.)

Po zadani IP adresy se zobrazi hlavni stranka s aktualnimi hodnotami.

Webové rozhrani je zabezpeceno jménem a heslem. Je mozné zvolit heslo zvlast’ pro uzivatele (mlze
jen sledovat na hlavni strané aktualni hodnoty; jeho pfihlaSovaci jméno je vzdy user) a zvlast” pro
administratora (mUze také ménit nastaveni; jeho prihlasovaci jméno je vzdy admin).

Webové rozhrani je optimalizovano pro tyto prohlizece (nebo novéjsi): Mozilla Firefox 29, Internet
Explorer 10, Google Chrome 6, Opera 10.62, Safari 1. Webové rozhrani zobrazite také na mobilnich
telefonech s OS Android 4.2, iOS 7 a Windows Phone 8.1.

Konfigurace se zobrazi po klepnuti na symbol ozubenych kol vpravo nahore. Konfigurace je rozdélena
do sekci podle typl nastaveni a je dostupna v Cestiné a anglictiné.

Evacuation

LT i “"s"‘l:“’““‘b“ Settings »
Boolen Homepage Network
DHCP
Int32 Network Device's IP address 192.168.0.110
Float32 Security Netmask 255.255.255.0
Gateway IP address 192.168.0.1
Output ,T:, SNMP DNS server's IP address 192.168.0.1
o HTTP GET WEB port 80
Sekce Sit’
Tato sekce obsahuje konfiguraci sitovych parametra.
Sit
DHCP
IP adresa zafizeni 192.168.0.110
Maska sité 255.255.255.0
1P adresa brany 192.168.0.1
IP adresa DNS serveru 192.168.0.1
Port webového rozhrani 80

Pokud je zaskrtnuto pridélovani adresy pomoci DHCP, dojde pfi ulozeni k vynulovani policek /P adresa
zarizeni, Maska sité, IP adresa brdny a IP adresa DNS serveru. Po opétovném nacteni nastaveni se policka
vyplIni Udaji ziskanymi z DHCP serveru.

Pokud méte verzi s WiFi rozhranim, jsou v sekci Sit' také k dispozici tyto moznosti zabezpeceni: Open,
WEP (open), WEP (shared), WPA (TKIP), WPA (AES), WPA2 (TKIP), WPA2 (AES), WPA2 (Mixed).

Sekce Zabezpeceni
Zde je nastaveni hesla pro uzivatele (ma pfistup jen na hlavni stranku) a pro administratora (ma pfistup
jak na hlavni stranku, tak do nastaveni).

AMTECH, spol. s r.o. | www.amtech-robotics.cz | amtech@amtech.cz | +420 541 225 215
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Zabezpeceni
Heslo uzivatele Not set

Heslo uZivatele pro ovéfeni
Heslo administratora Not set
Heslo administratora pro ovéreni

Soucasné heslo administratora

Po ulozeni hesel se z bezpecnostnich divod{ hesla jiz nezobrazuji. V polich pro zadani je pak uveden
jen Sedy zastupny text Neni zaddno, pokud heslo neni vyplnéno nebo Zachovat plivodni heslo, pokud
heslo bylo vyplnéno, ale jen se nezobrazuje. Pokud nedojde ke zméné stavu téchto poli, pfi ulozeni se
pouziji dfive zapsané hodnoty.

Sekce SNMP

Zde se nastavuje komunikace protokolem SNMP, slouzicim pro sbér dat v rozsahlejsich sitich.

Protokol SNMP
Povolit odesilani trapd

Odeslat SNMP trap pfi zméné
Periodické odesilani aktuélnich hodnot 0

IP adresa SNMP manageru 0.0.0.0
Jméno komunity pro cteni public
Jméno komunity pro zapis private

Sekce HTTP GET

V této sekci se nastavuje odesilani ziskanych dat na vzdaleny server.

HTTP GET
Povolit odesilani HTTP GET{

Odeslat HTTP GET pfi zméné

Perioda odesilani 0
Adresa webového serveru 0.0.0.0
Port webu 0

Adresar skriptl na serveru

Nazev skriptu

GUID

Sifrovaci kli¢ Not set
Sifrovaci kli¢ pro zopakovani

Poslat testovaci HTTP GET

Sekce vstupy a vystupy

Pro vstupy a vystupy jsou k dispozici nasledujici nastaveni:

Konfigurace vstupt a vystupi

R . .

AMTECH, spol. s r.o. | www.amtech-robotics.cz | amtech@amtech.cz | +420 541 225 215
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Konfigurace vstupll a vystup(
Rychlost vzorkovani vstuptl 20

Rychlost vzorkovani vstup( je spolecna pro vSechny vstupy a nastavuje, kdy ma byt impulz na vstupu
zaznamenan jako platny. Ostatni nastaveni jsou individualni pro kazdy ze vstup.

<—— Vstupni signal

R (] P [ |
N I -
ot
g0 9 0 O‘\ Vzorkovani po 1 ms
T Hodnoty vzorkl

Zaznamenana zmeéna
Platna zména stavu
Neplatna zména stavu

o+
o+
o 4
o+
3§k
> O —4
o+
P
e Y
Cr il I
S

Hodnota na vstupu je vzorkovana s periodou 1 ms. Stav vstupu se povazuje za platny, pokud je
nékolikrat po sobé prectena stejnd hodnota. To, kolikrat po sobé musi byt prectena shodna hodnota,
aby doslo k jejimu zaznamenani se nastavuje jako Rychlost vzorkovdni vstupd.

Spolecné
708 Jesilan .
Volba zplisobu komunikace

*  REST API - stavy jsou odesilani pomoci REST API
*  Modbus TCP - stavy jsou odesilani pomoci Modbus TCP

Vstup 2: Spolecné
Zplsob odesilan stavd | Rest API
IP adresa a port 192.168.0.107:80

a»

IP adresa a port

» |P adresa zafizeni, na které se ma stav odeslat (pf. MiR robot, MiRFleet, WISE)
»  REST API obvykle pouziva port 80
*  Modbus TCP obvykle pouziva port 502

Pocitadlo
Moznost pojmenovani vstupu s nastavenim pocitadla. Vizualizace poditadla je na hlavni strance

Homepage.

Vstup 2: Pocitadlo

Nazev vstupu Mission Run

Zplsob cinnosti Vypnuty ditac :
Po tomto poctu zaznamenanych 1

impulzd:

...pripocist k potitadiu tuto hodnotu: 1
Pocet desetinnych mist 0
Jednotka

AMTECH, spol. s r.o. | www.amtech-robotics.cz | amtech@amtech.cz | +420 541 225 215
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REST API
Nestaveni je aktivni pfi Zpasobu odesilani stavii - REST API
Vstup 1: Rest API

Metoda odesilani dat PUT ;
Cesta pro 1 /api/v2.0.0/fire_alarms/1
Cesta pro 0 /api/v2.0.0/fire_alarms/1
Autorizaéni fetézec YWRtaW460GM20Tc2ZTVINTQxML
"alarm_on": true
Télo pozadavku pro 1
y
{"alarm_on":false}
Télo poZadavku pro 0
7

Metod l4ni d
Lze zvolit PUT nebo POST.

Cesta pro 1/ Cesta pro 0

Cesta pro logickou 1/0 bez uvedeni IA adresy a portu (pfiklad: /api/v2.0.0/fire_alarms/1)
Maximalni délka Fetézce je 30 znakd.

Zkopirujete z WEB rozhrani robota nebo MiRFleet (Help-API documentation)

Maximalni délka retézce je 120 znakd.

¢¢ MiR_sim Connected to MR No missions in queue. PAUSED & ALOK o= ENGUSH & ADMINISTRATOR a [ 100%

AP| documentation

Get started with the REST AP for th
Robot information
TR e
AP L 3 J All functionality found in the robot interface can also be accessed through the robot's REST API. In fact, the REST AP is what
the robot interface uses to communicate with the robot - and so can your software. admin
You can connect to the robot using either http:/mil or i ‘api. ively you can use the robot's IP
address if you are not connected to the robot's own WiFi. Password
For authorization, please refer to the given example, automatically generated when you enter your username and password. "~~~ | A
Language
English v

+/ Launch API documentation

GET /status HTTP/1.1

Content-Type: application/json

Accept-Language: en_US

Host: 192.168.0.107:8080

Authorization: Basic IYWRCAW4GOGMZOTCZZTViNTQXKDQXNWJkZTKwOGJkNGRIZTElZGZ iMTY3YT1jODczZmMOYmI4YTgXZjZmMmFiNDQ4YTkXOA==

POZOR!! Kopirujte pouze kod za Basic.

Priklad:YWRtaW460GM20Tc2ZTVINTQxMDQxNWJkZTkwOGJkNGRIZTE 1ZGZIMTY3YT[jODczZmMOYmI4YTgxZiZmMmFINDQ4YTk
XOA==.

T8l < 1/ Tal s adavl 0
Télo REST API pro logickou 1/0

Maximalni délka retézce je 100 znakd.

AMTECH, spol. s r.o. | www.amtech-robotics.cz | amtech@amtech.cz | +420 541 225 215
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mozna forma zapisu

nebo

Rada: V rozhrani robota nebo MiRFleet Help/API Documentation mdte priklady struktury.
2.7.9 FLEET REST AP| ***

/fire_alarms/{id} i’UI Path / Cesta

/apifv2.0.0/fire_alarms/1

Mod\u?the values of the fire alarm with the specified ID
Sending methoc

Metoda odesilani dat
Parameters

Name Description

Authorization string / Autorizacni Fetézec

Authorization header l
Baslc|YWR!aW4SOCMZOTcZZTV»NTQxMDQxNWJkZTkaGJkNGRlZTEIZGZ|MTY3YTIjODczZmMOYm|4VTgxZ)ZmMmFiNDQdYTkxOA: = Vv

Authorization *

string

Accept-Language * Language header

en_US v

string
id* The id to modify
integer 1
sath
Fire_alarm * The new values of the fire_alarm
Example Value = Model
{
; "alarm_on": true, |o __ Request body / Télo poZadavku
Modbus TCP

Nastaveni je aktivni pfi Zpisobu odesilani stavii - Modbus TCP
Vstup 3: Modbus TCP

Modbus ID 1
Typ Cisla v registru pro 1 Boolean v
Adresa pro 1 1 ¥
Zapisovana hodnota pro 1 1
Typ Cisla v registru pro 0 Boolean >
Adresa pro 0 1 s
Zapisovana hodnota pro 0 0

Modbus ID
Zadani Modbus ID

Typ &l . Tup &sl . )
Vybér typu Cisla registru pro logickou 1/0

e Int32
*  Float32
* Boolean

Adresa pro 1/0

AMTECH, spol. s r.o. | www.amtech-robotics.cz | amtech@amtech.cz | +420 541 225 215
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Vybér adresy pro logickou 1/0
* Int32 — v rozsahu 1-100
*  Float32 — v rozsahu 101-200
* Boolean - v rozsahu 1-6

ELC registers

o @

Integers (1-100)

Registers 1-100 are 32 bit integers, i.e. whole positive or negative numbers

Registers 1-100 are used for example in shelf applications where registers 13 and 14 are used to
lower and raise the shelf device respectively.

If Modbus is enabled, the corresponding hoiding register addresses are displayed next to the
PLC register. Noticel One PLC register uses two holding register addresses

# Setregister

Floats (101

Registers 101-200 are 64 bit floating point numbers, i.e. positive or negative decimal numbers.

Registers 101-200 can be used where decimals are required for example to obtain precise
information on distance travelied

If Modbus is enabled, the corresponding holding register addresses are displayed next to the
PLC register. Notice! One PLC register uses two holding register addresses

Show registers from 1 to 20 Filter Show registers from 101 to 120 Filter
1 t?nnravnlk k41001 + 41002 || Gy n 101 ch register 101 e 4200 2002 gy n
a 0 avans s ainna | L) R 1nn 0 e oo » M
Action commands
Title Description Permission Data type Coils
Continue robot Address of the coil used to trigger the R/W Boolean [1]
Continue action on the robot
Pause robot Address of the coil used to trigger the Pause | R/W Boolean [2]
action on the robot
Cancel current mission Address of the coil used to cancel the R/W Boolean [3]
ongoing mission, if any
Clear mission queue Address of the coil used to clear the entire R/W Boolean [4]
mission queue
Clear error Address of the coil used to clear the errors on | R/W Boolean [5]
the robot.
Continue robot Address of the coil used to trigger the R/W Boolean [6]
Continue action on the robot

.  hod 10

Hodnota, kterd ma byt zapsana pro logickou 1/0

Sekce Ostatni

V této sekci je nastaveni Casu a jazyka webového rozhrani. Jako jazyk mizete vybrat ¢estinu nebo

anglic¢tinu. Nastavené jméno Ize pouzit pro vyhledani AMTECH communication boxu v siti. Stadi do

adresniho fadku prohlizeCe zadat nastavené jméno AMTECH communication boxu. Pokud nazev

obsahuje mezeru, neni mozné pouzit jméno pro vyhledani AMTECH communication boxu v siti!

Ostatni nastaveni
Jméno zafizeni
Jazyk Cesky

Datum a cas

Synchronizovat ¢as zafizeni s NTP
serverem

IP adresa NTP serveru 0.0.0.0
Casovy posun
Automaticky upravovat na letni ¢as

Synchronizovat ¢as s casem tohoto PC

AMTECH communication box

ar

(UTC+01:00) Bratislava, Prague %

AMTECH, spol. s r.o. | www.amtech-robotics.cz | amtech@amtech.cz | +420 541 225 215
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Priklady nastaveni vstupU

Komunikace s MiRFleet Vstup 1: Spoleéné
Aktivace/deaktivace pozarniho alarmu Zplisob odesilani stavii Rest API :
(PUT) IP adresa a port 192.168.0.116:80
Vstup 1: Rest API
Metoda odesilani dat PUT v
Cesta pro 1 /api/v2.0.0/fire_alarms/1
Pozor! Cesta pro 0 /api/v2.0.0/fire_alarms/1
Autorizacni retézec zadavejte bez Basic  Autorizaéni fetézec YWRtaW460GM20Tc2ZTVINTQXML
Télo pozadavku ma dvé mozné metody : walarm_on": true
zépisu Télo pozadavku pro 1
Vi
{"alarm_on":false}
Télo pozadavku pro 0
/4

AP| documentation

Username
API documentation All functionality found in the fleet interface can also be accessed through the fleet's REST AP In fact, the REST API is what the
fleet interface uses to communicate with the robots - and so can your software.

You can connect to the fleet using either http:/mir.com:8080 or http:/mir.com/api. Alternatively you can use the fleet’s IP Password
address if you are not connected to the fleet's own WiFi.

For authorization, please refer to the given example, automatically generated when you enter your username and password.

GET /status HTTP/1.1
Content-Type: application/json

Accept-Language: en_US

Host: 95.80.198.90:3080:8080

Authorization: Basic YWRtaW460GM20Tc2ZTViNTQXMDQOXNWIkZTKWOGJIKNGRIZTE1ZGZiMTY3YT1jODCZZmMOYmI4YTgxZ jZmMmFiNDQ4YTkxOA==

Autorizacni retézec:
YWRtaW460GM20Tc2ZTVINTOXxMDOQXNWIkZTkwOGJKNGRIZTE1ZGZIMTY3YTjODczZmMOYmI4YTgxZiZm
MmFINDQ4YTkxOA==

AMTECH, spol. s r.o. | www.amtech-robotics.cz | amtech@amtech.cz | +420 541 225 215
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Komunikace s robotem pomoci
REST API

Pozor!

Autorizacni fetézec zadavejte bez Basic

VZ
¥ ¥
Télo pozadavku pro 0
Yz
€¢ MiR_sim Connected to MR PAUSED =i 1 & oM & m
API documentation
Get started with the REST AP for the robot.
Robot information
Username
API documentation Al functionality found in the robot interface can also be accessed through the robot's REST API. In fact, the REST AP is what
the robot interface uses to communicate with the robot - and so can your software. distributor|
JEED - You can connect 1o the robot using either http:/mir.com:8080 or http://mir.com/api. Alternatively you can use the robot's IP Password
address if you are not connected to the robot’s own WiFi.
Service book
For authorization, please refer to the given example, automatically generated when you enter your username and password.
Manual Language
English v

giNg==
I

Autorizacni retézec:
ZGlzdHJpYnVOb316ZTNiMGMONDI5OGZjMWMxNDIhZmJmNGM40Tk2ZmI5MjQyN2FINDFINDYOOWI5Mz
RjYTQ5SNTK5MWI30DUyYjgTNQ==

GET /status HTTP/1.1
Content-Type: application/json
Accept-Language: en_US

Host: 192.168.0.107:8080
Ruthorization: Basic 2GlzdHJp¥nV0b3I6ZTNiMGMONDISOGZ jMWMxXND1hZmImNGM40Tk22ZmISMjQyN2F1NDF1NDY0OWISMzRjYTOSNTKSMWI 30DUYY

Vstup 2: Spolecné

Zp(isob odesilani stav(l

IP adresa a port
Vstup 2: Rest API

Metoda odesilani dat
Cesta pro 1
Cesta pro 0

Autorizacni Fetézec

Télo pozadavku pro 1

Rest API v
192.168.0.107:80
POST s

/api/v2.0.0/mission_queue
/api/v2.0.0/mission_queue
ZGlzdHIpYnVOb3I6NjJmMmYwZjFIz
{

"mission_id": "db3a80f5-6f47-
1lea-b40d-001c42ac5871"

+ Launch API documentation

AMTECH, spol. s r.o. | www.amtech-robotics.cz | amtech@amtech.cz | +420 541 225 215
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Komunikace s robotem pomoci Vstup 3: Spolecné
Modbus TCP Boolean Zplisob odesilani stavli Modbus TCP :
Akce robota IP adresa a port 192.168.0.107:502
Vstup 3: Modbus TCP
Modbus ID 1
Typ Cisla v registru pro 1 Boolean H
Adresa pro 1 1 =
Zapisovana hodnota pro 1 1
Typ Cisla v registru pro 0 Boolean H
Adresa pro 0 1 H
Zapisovana hodnota pro 0 0

€€ MiR_sim Connected to MiR A : ALL OK A ADMINISTRATOR é 100%|

MR

About t ocument Position Orientation Orientation of the robot in global R float32 [40017, 40018]
coordinates [degrees).
MiR interface Length of mission queue | Number of missions pending or R int16 [40019)
executing.
Dashbo
PLC triggers
Setup
Title Description Permission Data type Registers
PLC integer Value of PLC register R/W int32 [41001,41002]...[41199, 41200]
[PLCfloat | value of PLC register | R/W | noats2 |142001,42002)..[42199, 42200) ]

Mission triggers

Hook Description Permission Data type
Trigger Description of R/W Boolean [1001]...[2000]
name trigger

Action commands

Title Description Permission Data type Coils

Continue robot Address of the coil used to trigger the R/W Boolean U]
Continue action on the robot

Pause robot Address of the coil used to trigger the Pause | R/W Boolean [2
action on the robot

Cancel current mission Address of the coil used to cancel the R/W Boolean 3
ongoing mission, if any

Clear mission queue Address of the coil used to clear the entire R/W Boolean [4]
mission queue

Clear error Address of the coil used to clear the errors on | R/W Boolean [5]
the robot.

Continue robot Address of the coil used to trigger the R/W Boolean (6]

Continue action on the robot

AMTECH, spol. s r.o. | www.amtech-robotics.cz | amtech@amtech.cz | +420 541 225 215
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Komunikace s robotem pomoci
Modbus TCP Int32

:  hod ] 3 oii
loqické 1  hod )
I ! i loqické G

Integers (1100
Registers 1-100 are 32 bit integers, i.e. whole positive or negative numbers.

Registers 1-100 are used far example in shelf applications where registers 13 and 14 are used
1o lower and raise the shelf device respectively.

If Madbus is enabled, the correspanding holding register addresses are displayed next to the
PLC register Notice! One PLC register uses two holding register addresses

Show registers from 1 to |20 Filter

1 0 k41001 + 41002 | 4 n
dopravnik

2 0 k41003 + 41004 | A n
PLC register 2 @

3 1 4 41005 + 41006 rs n
PLC register 3

4 1 k41007 + 41008 | A n
PLC register 4

Komunikace s robotem pomoci
Modbus TCP Float32
Nastaveni hodnoty 1.5 pro adresu 103
5 logické (| |
I 04 b logické 0

Floats (10120
Registers 101-200 are &4 bit floating point numbers, i.e. positive or negative decimal numbers

Registers 101-200 can be used where decimals are required for example to obtain precise
information on distance travelled,

If Modbus is enabled, the corresponding holding register addresses are displayed next to the
PLC register, Notice! One PLC register uses two helding register addresses,

Show registers from 101 ta 120 Filter
101 0 42001 +42002 & n
PLC register 101 @

102 0 42003 + 42004 rs u

PLC register 102 @

103 L5 42005 +42006 u

PLC register 103 @

1.5 ke ; u
+ 42007 + 42008
104 PLC register 104 s

Vstup 4: Spolecné

Zplsob odesilani stavi

IP adresa a port

Vstup 4: Modbus TCP

Modbus ID

Typ Cisla v registru pro 1
Adresa pro 1

Zapisovana hodnota pro 1
Typ Cisla v registru pro 0
Adresa pro 0

Zapisovana hodnota pro 0

Vstup 5: Spolecné

Zplisob odesilani stavi

IP adresa a port

Vstup 5: Modbus TCP

Modbus ID

Typ Cisla v registru pro 1
Adresa pro 1

Zapisovana hodnota pro 1
Typ Cisla v registru pro 0
Adresa pro 0

Zapisovana hodnota pro 0

Modbus TCP
192.168.0.107:502

Int 32

Modbus TCP
192.168.0.107:502

1

Float 32
103

1.5

Float 32
104

1.5

AMTECH, spol. s r.o. | www.amtech-robotics.cz | amtech@amtech.cz | +420 541 225 215
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INDIKACE

Dvé kontrolky v Ethernetovém konektoru:
Zluta — LINK:

Sviti, kdyz je zafizeni pfipojené kabelem ke switchi nebo PC.
Zelena — ACT:

Indikuje komunikaci pres Ethernet (navazané TCP spojeni).
Dvé kontrolky vlevo pod Ethernetovym konektorem:

Sviti, pokud je navézano spojeni protokolem Spinel nebo Modbus.
Zelend sviti a Cervena blikd, pokud zafizeni funguje spravné a je pfipojen alespon jeden senzor.
Zelena i Cervena sviti, pokud zafizeni funguje, ale neni pfipojen zadny senzor.

Cervena sviti pfi chybé zafizeni.

s

Kontrolky stavu vstupu a vystupu:
Nad kazdou ze vstupnich svorek, a i nad vstupni svorkou, je na boku cervena kontrolka, ktera indikuje,

ze kontakt na vstupu je sepnuty, resp. u vystupu indikuje, Ze kontakt relé je sepnuty.

AMTECH, spol. s r.o. | www.amtech-robotics.cz | amtech@amtech.cz | +420 541 225 215
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RESET

Pomoci nasledujiciho postupu provedete reset zafizeni do vychoziho stavu, jaky je nastaven z vyroby.

(Vcetné smazani vyrovnavacich paméti apod.). Na rozdil od resetu, ktery je mozné provést pres webové
rozhrani nebo protokolem Telnet dojde také k nastaveni IP adresy na 192.168.1.254.

1.
2.
3.

Odpojte napéjeni zafizeni.

Stisknéte tlacitko, které je umisténo v malém otvoru vpravo pod Ethernetovym konektorem.
Zapnéte napajeni a vyckejte cca 10 sekund nez 4x blikne zlutd kontrolka pod ethernetovym
konektorem.

Uvolnéte tlacitko.

AMTECH, spol. s r.o. | www.amtech-robotics.cz | amtech@amtech.cz | +420 541 225 215
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TECHNICKE PARAMETRY

Vstupy

Typ

Pocet

Proud sepnutym kontaktem
Pracovni napéti

Maximalni vzorkovaci frekvence
Konektor

Vystup

Typ

Maximalni spinané napéti AC

Maximalni spinané napéti DC

Maximalni spinany proud

Maximalni spinany vykon odporové zatéze
Ochranny varistor

Konektor

Ethernetové rozhrani
Pfipojeni

Konektor

Sifrovani GETu

WiFi rozhrani
Specifikace

Pracovni frekvence
Anténni konektor

Obvod hodin a interni pamét’ méreni
ZpUsob zalohovani hodin (RTC)
Doba zalohovani RTC po vypadku napéjeni

Elektronika zafizeni

PoE napajeni

Napdjeni z externiho zdroje
Proudovy odbér z ext. zdroje pfi 15 V
Proudovy odbér z ext. zdroje pfi 24 V

pro kontakt

5

13 mA

24V

1 kHz

odnimatelna Sroubovaci svorkovnice

prepinaci kontakt relé

50V

85V

2 A

62,5 VA /60 W

Uac = 60 V; Emax = 5 J; C = 0,64 nF
odnimatelna Sroubovaci svorkovnice

TBase 10/100 Ethernet
RJ45
128 bit AES; Rijndael; metoda CFB

IEEE 802.11 b/g a IEEE 802.11n (jeden stream),
IEEE 802.11 d/h/i/j/k/w/r

2,4 GHz

SMA RP

kondenzatorem (nelze uzivatelsky vyménit)
5 dnd

(pokud bylo zafizeni predtim alespon 3
hodiny bez preruseni pfipojeno ke zdroji
napajent)

dle IEEE 802.3af

11 az 58 V DC (s ochranou proti prepdélovani)
typ. 120 mA  WiFi verze: 31 mA

typ. 72 mA  WiFi verze: 20 mA
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Proudovy odbér z PoE
Spotreba

Napdjeci konektor
Rozsah pracovnich teplot
Rozméry (bez konektor()
Material krabicky

Stupen kryti

Ostatni parametry
Hmotnost

Vychozi nastaveni Ethernetu
IP adresa

Maska sité

IP adresa brany (Gateway)

Mozna provedeni
Montéaz na listu DIN 35 mm
Montéaz na zed'

typ. 32 mA

typ. 1,8 W

souosy 3,8 x 1,3 mm; + je uvnitf
-20 az +70 °C

88 x 70 x 25 mm

eloxovany hlinik

IP 30

typ. 145 g

192.168.1.254
255.255.255.0 (8 bitl; maska C)
0.0.00

volitelné prislusenstvi pfi objednani
volitelné pfislusenstvi pfi objednani

Nevahejte nas kontaktovat v pfipadé dalSich specifickych pozadavk( na provedeni a funkce boxu.

RoHS
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