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Jednotka pro ovladani
robota MiR nebo MiRFleet
serveru pomoc/

REST API (PUT, POST)

Komunikace s PLC robota MiR
pomoci Modbus TCP
(Int32, Float32, Boolean)

Pét programovatelnych vstupd.
MozZnost samostatné definovat
komunikaci pro logickou 1 a 0.

REST APl / Modbus TCP

Komunikacni box Amtech byl primarné vyvinut
pro komunikaci s roboty MiR a serverem MiRFleet.

Jde o zafizen, které prevadi elektricky signal na
uzivatelem definovanou softwarovou komunikaci.

HLAVNI VLASTNOSTI AMTECH COMMUNICATION BOXU

Jednotka byla vyvinuta pro komunikaci s roboty MiR a serverem MiRFleet.

Prevadi elektricky signal na uzivatelem definovanou softwarovou komunikaci REST API nebo Modbus TCP.

Pét programovatelnych vstup.

MozZnost samostatné definovat komunikaci pro logickou 1 a logickou O.
Ethernetové nebo WiFi rozhrani.
Napajeni 11-58 VDC.

PoE napajeni.

Interni pamét a zalohované hodiny redlného casu.
Kovova robustni krabicka.
WEB rozhrani - jednoducha a rychla konfigurace.




Popis zarizeni

Komunikac¢nf box Amtech byl vyvinut pro komunikaci s roboty MiR a serverem MiRFleet. Elektricky signal pfivedeny navstup zafizenf je transformovan

na softwarovy prikaz a odesladn na definovanou IP adresu (jiné zarizeni v rdmci pocitacové sité - robot MiR, MiRFleet, aj.).

Jednotlivé vstupy maji samostatné definovatelné chovanipro logickou 1 a logickou 0. Pfi ukoncenf signdlu mdze byt odeslan jiny softwarovy pfikaz nez
pfi sepnut.

Zarizeni mé pét vstupd a kazdy jednotlivy vstup je samostatné definovatelny. Komunikacnim rozhranim boxu je Ethernet s moznosti bezdratového WiFi
proveden.

Na zakladé uZivatelského nastaveni miZe byt definovana softwarova komunikace prostiednictvim REST APl nebo
protokolem Modbus TCP

Odeslani REST API instrukce protokolem HTTP

1.V pripadé, Ze MiRFleet by mél byt napojen na elektronicky pozarni systém (EPS), ktery nepodporuje komunikaci REST AP, je jedinou moznostf vyuziti signalové komunikace.
AMTECH communication box se pfipoji na signalovy vystup EPS. Pfi aktivaci pozarniho alarmu je signél EPS transformovéan na REST API instrukci, kterd je odeslana na
MiRFleet. S ukoncenim poZarniho alarmu je odeslana jina instrukce, kterd deaktivuje poZarni alarm na serveru MiRFleet.

2. Pokud je pozadovano pridani mise do fronty stisknutim tlacitka nebo signalem ze stroje(PLC).

Odeslani pFikazu pro zménu adresy na PLC robota MiR protokolem Modbus TCP

1. Komunikace TOP modulu s PLC robota MiR. V rdmci mise je mozné komunikovat s nastavbou protokolem Modbus TCP bez nutnosti pouziti PLC.
2. Komunikace s PLC robota MiR v ramci mise.

3. Pfimé ovladanf robota (Continue robot, Pause robot, Cancel current mission, Clear mission queue, Clear error, Continue robot)

Komunikace pomoci Modbus TCP je uzplsobena poZadavkiim softwarového PLC robota MiR
Int32 - Registers 1-100

Float32 - Registers 101-200

Boolean - Coils 1-6

Technické parametry

Vstupy Elektronika zafizen

Typ pro kontakt PoE napéjent dle IEEE 802 3af

Pocet 5 Napéjeni z externiho zdroje 11 az 58 V DC (s ochranou proti pfepélovant)

Proud sepnutym kontaktem 13 mA Proudovy odbér z ext. zdroje pfi 15V typ. 120 mA WiFi verze: 31 mA

Pracovni napéti 24V Proudovy odbér z ext. zdroje pfi 24V typ. 72 mA  WiFi verze: 20 mA

MaximalIni vzorkovacf frekvence 1 kHz Proudovy odbér z PoE typ. 32 mA

Konektor odnimateln& Sroubovacf svorkovnice Spotfeba typ. 1,8 W
Napéjeci konektor souosy 3,8 x 1,3 mm; + je uvnitf
Rozsah pracovnich teplot -20az+70°C

, Rozméry (bez konektor() 88 %70 %25 mm

\/yStU p Materidl krabicky eloxovany hlinfk

Typ prepinaci kontakt relé Stupen krytf P30

MaximalIni spinané napéti AC 50V

Maximalni spinané napéti DC 85V

MaximalIni spinany proud 2A

Ostatni parametry

Maximalni spinany vykon

odporové zatéze 62,5VA/60W Hmotnost typ. 145 g
Ochranny varistor UAC=60V; EMAX=5]; C=0,64 nF
Konektor odnimatelnd Sroubovaci svorkovnice

Vychozi nastaveni Ethernetu

s P
Ethernetoveé rozhrani

Pripojent TBase 10/100 Ethernet

Konektor RJ45

Sifrovanf GETu 128 bit AES; Rijndael; metoda CFB

WiFi rozhrani

Specifikace IEEE 802.11 b/g a IEEE 802.11n (jeden stream)

IEEE 802.11 d/h/i/j/kiw/r
Pracovni frekvence 2,4 GHz
Anténni konektor SMA RP

Obvod hodin a interni pamet méreni
ZpUsob zalohovan( hodin (RTC)

Doba zélohovani RTC po vypadku
napajeni 5dnt

(pokud bylo zafizeni predtim alespori 3 hodiny bez preruseni pripojeno ke zdroji napajent)
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kondenzétorem (nelze uzivatelsky vyménit)

IP adresa
Maska sité
IP adresa brany (Gateway)

Mozna provedeni

MontaZ na listu DIN 35 mm

192.168.1.254
255.255.255.0 (8 bitd; maska C)
0.0.0.0

volitelné prislusenstvi pfi objednéni




