DATOVY LIST

RG2-FT

V1.0



Datovy list

@robot

1 Datovy list

Obecné vlastnosti \ Minimalné Bézné Maximalné Jednotky
Nosnost silového i  spojeni
g = - - 2 ko)
- - 4,4 [lb]
|2Kg
== | - 4 [kg]
Nosnost tvarového spojeni \#% - - 8,8 [lb]
. . . . 0 - 100 [mm]
Celkovy zdvih (nastavitelny) 0 B 3.93 [palce]
v - 0,1 - [mm]
Rozliseni polohy prstu B 0,004 B [palce]
. - - 0,1 0,2 [mm]
Presnost opakovani B 0,004 0,007 [palce]
, . ., 0,2 0,4 0,6 [mm]
Mrtvy chod pfi obraceni pohybu 0,007 0,015 0,023 [palce]
Uchopovaci sila (nastavitelna) 3 - 40 [N]
Rychlost uchopeni* 55 110 184 [mm/s]
Cas uchopeni** 0,04 0,07 0,11 [s]
Nastavitelna presnost naklapéni drzaku |- <1 - °
Okolni provozni teplota 5 - 50 [°C]
Skladovaci teplota 0 - 60 [°C]
Motor Integrované elektrické BLDC
Klasifikace IP IP54
Rozm&r 219x 149 x 49 [mm]
y 8,6x59x1,9 [palce]
0,98 [ka]
Hmotnost produktu 216 [lb]

* viz tabulku rychlosti 4

** na zakladé celkového pohybu 8 mm mezi prsty. Rychlost je linearné Gmeérna sile. Dalsi
podrobnosti viz tabulku rychlosti na strance 4.

Vlastnosti silového snimace \ Fxy

‘Jednotky

Jmenovita kapacita (JK) 20 40 0,7 0,5 [N] [Nm]

Pretizeni jedné osy 200 200 200 200 [%]

Rozliseni bez vzniku Sumu 0,1 0,4 0,008 0,005 [N] [Nm]
o .. 0,4 0,1 [mm] [*]

Deformace jedné osy pri JK 0,015 0,04 2 5 [palce] [

Nelinearita v plném rozsahu -

kompenzace teploty <2 [%]
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Vlastnosti snimace priblizeni Minimalné Bézné \Maximélné Jednotky
. e 0 - 100 [mm]
Rozsah snimani 0 B 3,93 [palce]
: - 2 - [mm]
Presnost : 0,078 : [palce]
Nelinearita* - 12 - [%]

* nelinearita odkazuje k maximalni hodnoté a zavisi na vlastnostech predmétu (napf. typ a barva

povrchu)

Minimalni

Maximalni

Jednotka

Provozni podminky

Pozadavky na napajeni (PELV) 24 - 24 V]
Spotreba 6,5 - 22 [w]
Provozni teplota gz _ %1 Eog]]
Relativni vlhkost (bez kondenzace) 0 - 95 [%]
Vypocitand MTBF (provozni Zivotnost) 30 000 - - [hodiny]

Bézna presnost snimace priblizeni
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Graf rychlosti uchopovani RG2-FT
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Rozmeéry jsou uvedeny v milimetrech.
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Manipulaéni spicky prstu

Standardni Spicky prstd se mohou pouzivat pro mnoho riznych vyrobkd. Pokud jsou potrebné
zakazkové konce prstd, ze je vyrobit presné pro prsty uchopovace.

Min. viewing angle
for finger opening
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SECTION G-G

-0,007 0
2896 0,02 1,102 gé 0,001

4xM2-6H T 5[0,197]

0,2[0,008] x 45
R1[0,02]

5[0177]
1,5[0,059]

3[0118]

1 [0,02] X 45°

-0,007 -0
24 96 -0,02 10,245 g4 -0,001

Rozméry prstu uchopovace v milimetrech.
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POZNAMKA:

V zajmu zachovani optimalniho vykonu je pfi navrhovani konce
prstu tfeba zvazovat ndsledujici faktory:

nerusena opticka draha snimacu priblizenti;

ochrana snimacl priblizeni pred slune¢nim svétlem nebo silnym
zdrojem zareni;

zabranéni priniku prachu a kapaliny.

VYSTRAHA:
Snimace priblizeni jsou citlivé soucasti, které je treba chranit pred:

silnym primym svétlem (jako jsou smérové zdroje laserovych
paprsk);

primou vysokou teplotou;
jakymkoli mechanickym kontaktem;
ucinky jakékoli kapaliny nebo jemného vodivého prachu.

POZNAMKA:

Pravidelné cistéte povrch bezdotykového snimace nizkotlakym
vzduchem (<5 bard) ze vzdalenosti 5 cm. V pripadé vétsiho
znedisténi pouzijte k vycisténi izopropylalkohol a mékky bavlnény
tampén.

Tloustka prsta

Vychozi konce prstl jsou zvazovany, kdyz byla nastavena tloustka prstd a nebylo mozné ji
zménit v softwaru. Pokud jsou pouzity zakdzkové konce prsti, uzivatel musi rozdil v tloustce
prstu ru¢né vykompenzovat.
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Vsechny rozméry jsou v milimetrech a [palcich].
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